
文件密级:外部公开 2022-11-09

技术笔记
R51CX-EP 与FANUC机器人连接应用

关键词：Ethernet/IP，R51CX-EP ，FANUC



技术笔记

- 2 -

WWW.LATCOS.CN

修订记录

变更内容：

2022-11-09创建本文档。

编制：刘小锋 审核：

2022 年 11 月9日 2022 年 11月 9 日



技术笔记

- 3 -

WWW.LATCOS.CN

1.适用范围

FANUC机器人通过 Ethernet/IP 接口与远程 IO 网络连接。

2.原理概述

FANUC机器人 可以通过 Ethernet/IP 通信连接远程 IO 模块，通过在示教器中设置EtherNET/IP的相关

参数，即可通过简易连接进行远程 IO 控制。

3.调试环境

- FANUC机器人示教器

- 远程 IO 模块设备描述文件SRX_EP20220513.eds

4.技术实现

4.1硬件连接

1.FANUC机器人 与远程 IO 模块电源

2.将测试对象 FANUC机器人的Ethernet接口，通过专用以太网电缆接入到远程 IO 模块的以太网口上。

4.2模块参数及IP地址配置

4.2.1 把本站的硬件全部配置好之后

利用我司的LAEConfig软件设置模块IP地址以及模块参数（模块出厂IP地192.168.0.x）

软件界面介绍
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方法1（此方法只能在“IP地址分配方式：动态IP”下有效）

点击工具栏中的 按钮，打开DHCPService功能，单击“添加MAC”和“删除MAC”按钮来添加需要

分配的模块的MAC码，以及填写相对应的IP地址。添加完成之后单击“启动服务”（如下图）

进入分配IP地址的过程，分配是否成功可以在后面的状态列中显示出来（如下图）

分配全部成功后单击“关闭服务”。

方法2（全部可用）
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点击工具栏中的 按钮出现下图界面

点击全局扫描，把整个局域网内的模块全部扫描上来。

在表格中修改IP地址，完成修改后，点击“修改IP”将修改的IP下载到模块里面，看后面的状态栏显示分配

成功即可。

4.2.4 修改模块的参数
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先把模块扫描到显示区，单击需要设置的模块（如下图）

在参数设定区设定模块参数。设置完成之后点击 可以下载模块参数。

4.2.5 安全模式下输出清空/保持功能

清空/保持功能针对于带有输出的模块，此功能可以配置在总线异常状态下的模块输出动作

清空输出：通讯断开时，模块输出通道自动清空输出

保持输出：通讯断开时，模块输出通道一直保持输出

● 配置方法

1）在耦合器的参数里面先启用安全模式

2) DO_错误模式0..7 是指故障使能，DQ0.x端口的故障安全状态值使能，该参数二进制bit位对

应DQ0.x端口（Bit0对应DQ-0.0，依此类推）。当模块进入故障安全状态时，如果“Error Mode”对

应bit位为“1”，则“Error Value[7..0]”对应bit位的值被输出至相应DQ0.x端口。

3) DO_错误安全值0..7是指故障值安全状态值 ，如果“Error Mode[7..0]”参数对应的二进制bit位

设置为使能，则当系统进入故障安全状态时，该参数值被输出到DQ端口。

4) 设置完成点击“ ”将参数下载到模块中去。

4.3示例工程建立
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以下是使用 FANUC机器人 与SRX-EP连接测试的步骤：

4.3.1添加EIP从站

4.3.2选择相应的站点进行参数设置
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4.3.3设置相关参数（图1为SRX系列32点输入的设置，图2为SRX系列32点输出的设

置）
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参数名称（英文） 参数名称 说明

Description 描述 用户自定义

Name/IP address IP地址设置 根据模块的IP地址设置

Vendor Id 供应商 ID 2546

Device Type 设备类型 7

Product code 产品代码
65021（SRX系列）65001（RX系列）65011（MR系

列）65000（LUC薄片式）

Input size（bytes） 输入大小（字节）
见下表

Output size（bytes） 输出大小（字节）

RPI(ms） RPI（毫秒） 默认就可以

Assembly instance（input） 实例（输入）

见下表Assembly instance（output） 实例（输出）

Configuration instance 配置实例

模块类型 纯输出模块和输入输出混合模块 纯输入模块

Input size（bytes）

根据LAEconfig软件扫上来的

I_SIZE(byte）进行设定

根据LAEconfig软件扫上来的

I_SIZE(byte）进行设定

Output size（bytes）

根据LAEconfig软件扫上来的

O_SIZE(byte）进行设定 1

Assembly instance（input） 100 100

Assembly instance

（output）
150

160（纯输入的时候设置占1个字

节）

Configuration instance 151 151

4.3.4 IO数据设置的字节与字的设置界面，一般选字节（8-BIT BYTES)
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